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 مراجع و منابع

 توضیحات/ناشر نویسنده / مترجم نام کتاب

 مرجع اصلی کاتسوهیکو اوگاتا (Modern Control Engineering) مهندسی کنترل

   یکنترل خط یهاستمیبا عنوان س یکتاب ها ریسا

   

 مطالبرئوس 
 هاشرح موضوعات و فعالیت بحث هر جلسهعنوان  جلسه

 یاضیر یحلقه باز و حلقه بسته، مدل ساز یکنترل یهاستمیس فیتعر هاستمیس یاضیر یسازو مدل یمعرف 1

 یکیو مکان یکیالکتر یهاستمیس

فرم  اگرام،یبلوک د یساده ساز اگرام،یبه صورت بلوک د هاستمیس شینما بلوک دیاگرام یمعرف 2

 اگرامیمتعارف بلوک د

خاص جدول راث،  یهاراث، حالت یداریپا اریمع ،یداریمفهوم پا یمعرف پایداری 3

 تزیهورو یداریپا اریمع

و  یپسخورد یهاستمیس یپاسخ گذرا و پاسخ دائم، دسته بند فیتعر حالت دائم یخطاها 4

 ستم،ینوع س نییتع

 یپسخورد یهاستمیحالت دائم در س یخطا حالت دائم یخطاها 5

 مرتبه اول یهاستمیس یپاسخ زمان هاستمیس یپاسخ زمان 6

 مشخصات پاسخ گذرا ،ییرایمرتبه دوم، انواع م یهاستمیس یپاسخ زمان هاستمیس یپاسخ زمان 7

 ستمیبر عملکرد س یو مشتق یانتگرال ،یتناسب یهااثر کنترل کننده ها بر سیستماثر کنترل کننده 8

 یارهایقطب و صفر، مع فیحلقه باز و حلقه بسته، تعر لیتابع تبد نییتع قطب و صفرمفهوم معرفی  9

 هیاندازه و زاو

 هاشهیمکان ر یهاتعداد قطب و صفر، تعداد شاخه نییتع هاشهیرسم مکان ر 10

 یبا محور موهوم هاشهیها، نقاط شکست، محل تقاطع مکان رمجانب هارسم مکان ریشه 11

 ها و ورود به صفرهاخروج از قطب هیزاو هارسم مکان ریشه 12

  امتحان میان ترم 13

 مشخصات حوزه زمان نییتع یها برااستفاده از مکان ربشه ها در تحلیل سیستمکاربرد مکان ریشه 14

بر  یقیحققطب و صفر  ریحلقه بسته با قطب و صفر، تأث لیتابع تبد بیتقر ها در تحلیل سیستمکاربرد مکان ریشه 15

 ستمیپاسخ س
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 صفر-بهره، حذف قطب بیجبران ضر هاشهیکنترل با مکان ر یهاستمیس یطراح 16

 یافت شیجبران کننده پ هاشهیکنترل با مکان ر یهاستمیس یطراح 17

 یافت شیپ -یجبران کننده پس افت ،یجبران کننده پس افت هاشهیکنترل با مکان ر یهاستمیس یطراح 18

 یقطب ینمودارها ،یفاز پاسخ فرکانس هینحوه رسم اندازه و زاو یبود ینمودارها 19

 ستیکوئینا یرسم نمودارها ستیکوئینا لیتحل 20

 ینسب یداریپا ست،یکوئینا یداریپا اریمع ستیکوئینا لیتحل 21

 بهره هیفاز، حاش هیحاش ستیکوئینا لیتحل 22

 یافت شیجبران ساز پ سازها در حوزه فرکانسجبران یطراح 23

 یافت شیپ -یجبران کننده پس افت ،یجبران ساز پس افت سازها در حوزه فرکانسجبران یطراح 24

 ارزیابی

 توضیحات نوع فعالیت نمره از بیست ملاکهای ارزیابی

 مهندسی کنترل اوگاتامسائل منتخب از کتاب  حل تمارین نمره 3 تکالیف

   نمره 7 میان ترم

   نمره 10 پایان ترم
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